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正誤表 エレモ　サンプル回路集　PIC16F627A版　　第1版 2011.03.29 改正

配線図　RB４～７の接続順が逆

配線図　RB４～７の接続順が逆

VCC 5V GND

VCC 5V GND

１０秒　　 秒      １００秒　１０秒 １０秒　  １秒 1/100秒1/10秒



VCC 5VGND
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P52

正誤表 エレモ　サンプル回路集　PIC16F627A版　　第1版 2011.03.29 改正

LCDボードの 「E， R/W， RS」 の並び順が誤り
正しくは下図の通り 「RS， R/W， E」 の順　 配線は RS⇔RA7，E⇔RA6 R/W端子をGNDに接続

P59 LCDボードの 「E， R/W， RS」 の並び順が誤り
正しくは下図の通り 「RS， R/W， E」 の順　 配線は RS⇔RA7，E⇔RA6

P69 ソースコード　最下行

R/W端子をGNDに接続

{ 0x80, 0x0c, 0x40, 0x60, 0x20, 0x03, 0x01, 0x09 };

誤 正

{ 0x08, 0x0c, 0x04, 0x06, 0x02, 0x03, 0x01, 0x09 };
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正誤表 エレモ　サンプル回路集　PIC16F627A版　　第1版 2011.03.29 改正

P60

正誤

フローチャート　「メイン関数」　に誤り メイン関数

START

ポート初期化

割込み許可

タイマ１割込み設定

LCD初期化

タイマ２割込み設定

数字を表示

Yes

Yes

Yes

Yes

No

No
No

No

状態を
　STATE_OPE
　　　　　　に変更

プログラム状態

STATE_NUM1 STATE_NUM2 STATE_RESULT STATE_WAITSTATE_OPE

数字SW＝ON？

１つ目の数＞0
かつ

演算SW＝ON？

①

②

③

④

⑤

⑥ ⑥

⑦

状態を
  STATE_NUM2
　　　　　　に変更

演算を表示 計算

結果を表示数字を表示

状態を
 STATE_RESULT
　　　　　　に変更

状態を
　STATE_WAIT
　　　　　　に変更

数字SW＝ON？

" ＝ "SW＝ON？

Yes

No

状態を
　STATE_OPE
　　　　　　に変更

演算SW＝ON？
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